Technische Daten

Spannung: 12V (9-16V) Masse an Karosserie

PIN2 (UART Tx) und PIN4 (UART Rx)
werden verwendet, um die Software
zu aktualisieren
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Komplementare Verbindung

CAN1-H

(An den 2-Draht-CAN-Bus CAN-H
anschliel3en)

CANT-L

(An den 2-Draht-CAN-Bus CAN-L
anschlie3en)

(Nach Empfang eines Masse - Signals

EINGANG (z. B. von GPS / GSM) blockiert den

Motor mit Prioritat)

CAN2-H

(An den 2-Draht-CAN-Bus CAN-H
anschlie3en)

(An den 2-Draht-CAN-Bus CAN-L

© 2018 ADMAPIRE Electronics — Irrtum und technische Anderungen vorbehalten

CANT-L anschlieRen)
MASSE (Hauptstromversorgung)
+12V (Hauptstromversorgung)

(liefert Masse, wenn Wegfahrsperre

AUSGANG entscharftist Imax=1A)

(Bei gescharfter Wegfahrsperre,
kein Kontakt)
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